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系统选定2

■选定的方法

即使是初学者也可简单选定

从气缸的缸径·动作速度进行选定的方法
■选定方法的选择
　在机种选定4中，由已经决定的条件大概选定最佳机种。

《系统选定1》用于一眼选定大致最恰当机种。

1系统选定

利用系统进行选定
从气缸的缸径·动作速度进行选定的方法

从负荷值·动作速度进行选定的方法
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从气缸的缸径・
动作速度进行选定的方法

卷头第３２页

从负荷值·动作时间

进行选定的方法

卷头第４３页

系统选定1

《确认条件》
确认缸径、

气缸动作速度

作为条件，确定了所使用的缸径和是较高速使得气缸

动作还是较低速使得气缸动作。

以表-1为大致标准，选择气缸的理论基准速度。

根据表-1

选定理论基准速度

根据表-2

从缸径、理论基准速度

选定恰当的控制元件，

选择

【必要流量】

根据表-2，读入与相当的缸径、理论基准速度相对的

适当的控制元件（阀、速度控制阀、消音器、配管）与
【必要流量】的值。　

根据表-3

选择净化空气系统元件

根据表-3，选定【最大流量】值大于【必要流量】值的
元件。

用一套净化空气系统元件对多个气缸进行控制时，请

选择【最大流量】值大于【必要流量】值的净化空气系
统元件。

※对阀门（4G系列・4K系列）中的缸径与速度的关系用图表进行了说明。
“阀门与气缸的标准系统组合（例）”（卷头第41页～第42页）

条件

缸径·气缸动作速度

确定的情况下
负荷值·动作时间

确定的情况下

　（１）缸径　φ□
　（２）动作速度         低速·中速·高速·超高速
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假定已确定了所使用的缸径和是较高速使得气缸动作还是较低速使

得气缸动作。

读入与缸径和以表-1为大致标准的理论基准速度相对的适当控制元
件（阀·速度控制阀·消音器·配管）与【必要流量】的值。

利用系统进行选定

从气缸的缸径·动作速度进行选定的方法

从负荷值·动作速度进行选定的方法

4444机种选定机种选定

阀 空压辅助元件

适当的控制元件

配管 缸径
（㎜）

理论基准速度
（㎜/s）

必要合成�
有效截面积
（㎜2）

单电控 双电控 速度控制阀 消音器 配管（阀·气缸间）

气缸速度�
的程度

理论基准速度
（㎜/s）

低速

250

中速

500

高速

750

超高速

1,000

必要流量
（  /min）
（ANR）

φ6

φ10

φ16

φ20

φ25

φ30

φ32

φ40

φ50

500

500

500

250

400

250

400

250

400

250

400

250

500

750

1,000

250

500

750

1,000

5

14

36

29

46

44

70

64

100

73

120

110

230

340

450

180

350

530

710

0.1

0.2

0.5

0.5

1.6

0.8

1.9

1.1

2.8

1.3

3.1

1.7

3.3

5.0

6.6

2.6

5.2

7.7

10.4

MN4E010

4SA010･4SB010

MN4E010

4SA010･4SB010

4SA010･4SB010

4KA110･4KB110

4GA110･4GB110

4KA110･4KB110

4GA110･4GB110

4KA110･4KB110

4GA110･4GB110

4KA110･4KB110

4GA110･4GB110

4KA210･4KB210

4GA210･4GB210

W4G※210

4KA210･4KB210

4GA210･4GB210

W4G※210

4KA110･4KB110

4GA110･4GB110

4KA210･4KB210

4GA310･4GB310

4KA310･4KB310

4F310･4F410

SC3W-M5-4

SC3W-M5-4

SC3W-M5-4

SC3W-6-6

SC3W-6-6

SC3W-6-6

SC1-6

SC3W-6-6

SC1-6

SC3W-6-6

SC1-6

SC1-8

SC1-8

SC1-6

SC1-8

SC1-8

SC1-10

SLM-M5,SLM-M3

SLM-M5,SLM-M3

SLM-M5,SLM-M3

SLM-M5,SLW-6A

SLM-M5,SLW-6A

SLM-M5,SLW-6A

SLW-6A,SLW-6S

SLM-M5,SLW-6A

SLW-6S,SLW-6A

SLM-M5,SLW-6A

SLW-6S,SLW-6A

SLW-8A,SLW-6A

SLW-8A

SLW-6A,SLW-6S

SLW-8A,SLW-6A

SLW-8A

SLW-10A

φ4×φ2.5尼龙管

φ4×φ2.5尼龙管

φ4×φ2.5尼龙管

φ6×φ4尼龙管

φ6×φ4尼龙管

φ6×φ4尼龙管

φ8×φ5.7尼龙管

φ6×φ4尼龙管

φ8×φ5.7尼龙管

φ6×φ4尼龙管

φ8×φ5.7尼龙管

φ10×φ7.2尼龙管

φ10×φ7.2尼龙管

φ8×φ5.7尼龙管

φ10×φ7.2尼龙管

φ10×φ7.2尼龙管

φ15×φ11.5尼龙管

又与Ｒｃ3/8钢管

MN4E020

4SA020･4SB020

MN4E020

4SA020･4SB020

4SA020･4SB020

4KA120･4KB120

4GA120･4GB120

4KA120･4AKB120

4GA120･4GB120

4KA120･4KB120

4GA120･4GB120

4KA120･4KB120

4GA120･4GB120

4KA220･4KB220

4GA220･4GB220

W4G※220

4KA220･4KB220

4GA220･4GB220

W4G※220

4KA120･4KB120

4GA120･4GB120

4KA220･4KB220

4GA320･4GB320

4KA320･4KB320

4F320･4F420

STEP1　 确认条件·选定理论基准速度

STEP2　 选定控制元件

注１：有关配管规格，请参考卷末第74页。

※注1

①通过阀与配管系统的组合，可求取气缸的平均

速度。把气缸朝上安装，用通过行程除以活塞

杆从开始移动时起的移动时间得到的气缸的

活塞速度表示。负荷率为50％时，请大致定为

气缸的活塞速度×0.5。（负荷率与理论基准速

度的关系请参考卷头第45页。）

②气缸的理论基准速度为使得一个气缸单独动

作时的值。

③用于表－2计算的阀的有效截面积为2位的值。

④本选型指南为大致标准。请通过本公司的筛分

程序，根据实际的使用条件进行确认。

表-2

表-1

《确认条件》
确认缸径、

气缸动作速度

根据表-1

选定理论基准速度

根据表-2

从缸径、理论基准速度

选定恰当的控制元件，
选择【必要流量】

根据表-3

选择净化空气系统元件

系统选定 1
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阀 空压辅助元件

适当的控制元件

配管 
缸径
（㎜）

理论基准速度
（㎜/s）

必要流量
（  /min）
（ANR）

必要合成
有效截面积
（㎜2）

单电控 双电控 速度控制阀 消音器 配管（阀·气缸间）

※注1

从气缸的缸径·动作速度进行选定的方法

从负荷值·动作速度进行选定的方法

444 利用系统进行选定4机种选定机种选定

φ63

φ75

φ80

φ100

φ125

φ140

φ150

φ160

250

500

750

1,000

250

500

750

1,000

250

500

750

1,000

250

500

750

1,000

250

500

750

1,000

250

500

750

1,000

250

500

750

1,000

250

500

750

280

560

840

1,100

400

800

1,200

1,600

450

910

1,400

1,800

710

1,400

2,100

2,800

1,100

2,200

3,300

4,400

1,400

2,800

4,200

5,500

1,600

3,200

4,800

6,400

1,800

3,600

5,400

4.1

8.2

12.3

16.4

5.8

11.6

17.4

23.2

6.6

13.2

19.8

26.4

10.3

20.6

30.9

41.2

16.1

32.2

48.2

64.4

20.2

40.4

60.5

80.8

23.1

46.2

69.4

92.4

26.3

52.6

79.0

4KA210･4KB210

4GA310･4GB310

4KA210･4KB210

4GA310･4GB310

4KA310･4KB310

4F310･4F410

4F510

4KB210

4GA310･4GB310

4F410-10･4F310-10

4KA310･4KB310

4KB410-15･4F510-15

4KB410-15･4F510-15

4KB210･4F210-08

4F410-10･4F310-10

4KB310-10

4KB410-15･4F510-15

4F410-10･4F310-10

4KB310-10

4KB410-15･4F510-15

4F610-20

4KB410-15･4F510-15

4F610-20

4KB410-15･4F510-15

4F510-15

4F610-20

4F710-25

4KB410-15･4F510-15

4F610-20

4F710-20

4F710-25

4KB410-15･4F510-15

4F610-20

4F710-20

4KA220･4KB220

4GA320･4GB320

4KA220･4KB220

4GA320･4GB320

4KA320･4KB320

4F320･4F420

4F520

4KB220

4GA320･4GB320

4F420-10･4F320-10

4KA320･4KB320

4KB420-15･4F520-15

4KB420-15･4F520-15

4KB220･4F220-08

4F420-10･4F320-10

4KB320-10

4KB420-15･4F520-15

4F420-10･4F320-10

4KB320-10

4KB420-15･4F520-15

4F620-20

4KB420-15･4F520-15

4F620-20

4KB420-15･4F520-15

4F520-15

4F620-20

4F720-25

4KB420-15･4F520-15

4F620-20

4F720-20

4F720-25

4KB420-15･4F520-15

4F620-20

4F720-20

SC1-6

SC1-8

SC1-10

SC1-15

SC1-8

SC1-10

SC1-15

SC1-15

SC1-8

SC1-10

SC1-15

SC-20A

SC1-10

SC1-15

SC-20A

SC-20A

SC1-15

SC-20A

SC-20A

SC-20A

SC1-15

SC-20A

SC-20A

SC-25A

SC1-15

SC-20A

SC-20A

SC-25A

SC-20A

SC-20A

SC-20A

SLW-6S,SLW-6A

SLW-8A

SLW-10A

SLW-15A

SLW-8A,SLW-6A

SLW-10A

SLW-15A

SLW-15A

SLW-8A

SLW-10A

SLW-15A

SLW-15A

SLW-10A

SLW-15

SLW-15A

SL-20A,SLW-20S

SLW-15

SLW-15A

SL-20A,SLW-20S

SL-20A

SLW-15

SLW-15A

SL-20A

SL-25A

SLW-15A

SL-20A,SLW-20S

SL-20A

SL-25A

SLW-15A

SL-20A

SL-20A

φ8×φ5.7尼龙管

φ10×φ7.2尼龙管

φ15×φ11.5尼龙管

或Ｒｃ3/8钢管

Rc1/2钢管

φ10×φ7.2尼龙管

φ15×φ11.5尼龙管

或Ｒｃ3/8钢管

Rc1/2钢管

Rc1/2钢管

φ10×φ7.2尼龙管

φ15×φ11.5尼龙管

或Ｒｃ3/8钢管

Rc1/2钢管

Rc1/2钢管

φ15×φ11.5尼龙管

或Ｒｃ3/8钢管

Rc1/2钢管

Rc1/2钢管

Rc3/4钢管

Rc1/2钢管

Rc1/2钢管

Rc3/4钢管

Rc3/4钢管

Rc1/2钢管

Rc1/2钢管

Rc3/4钢管

Rc１钢管

Rc1/2钢管

Rc3/4钢管

Rc3/4钢管

Rc１钢管

Rc1/2钢管

Rc3/4钢管

Rc3/4钢管

注１：有关配管规格，请参考卷末第74页。
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《确认条件》
确认缸径、

气缸动作速度

根据表-1

选定理论基准速度

根据表-2

从缸径、理论基准速度

选定适当的控制元件，
选择【必要流量】

根据表-3

选择净化空气系统元件

系统选定 1

①通过阀与配管系统的组合，可求取气缸的平均

速度。把气缸朝上安装，用通过行程除以活塞

杆从开始移动时起的移动时间得到的气缸的

活塞速度表示。负荷率为50％时，请大致定为

气缸的活塞速度×0.5。（负荷率与理论基准速

度的关系请参考卷头第45页。）

②气缸的理论基准速度为使得一个气缸单独动

作时的值。

③用于表－2计算的阀的有效截面积为2位的值。

④本选型指南为大致标准。请通过本公司的筛分

程序，根据实际的使用条件进行确认。
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从气缸的缸径·动作速度进行选定的方法

从负荷值·动作速度进行选定的方法

444 利用系统进行选定4机种选定机种选定

《确认条件》
确认缸径、

气缸动作速度

根据表-1

选定理论基准速度

根据表-2

从缸径、理论基准速度

选定适当的控制元件，
选择【必要流量】

根据表-3

选择净化空气系统元件

系统选定 1

①通过阀与配管系统的组合，可求取气缸的平均

速度。把气缸朝上安装，用通过行程除以活塞

杆从开始移动时起的移动时间得到的气缸的

活塞速度表示。负荷率为50％时，请大致定为

气缸的活塞速度×0.5。（负荷率与理论基准速

度的关系请参考卷头第45页。）

②气缸的理论基准速度为使得一个气缸单独动

作时的值。

③用于表－2计算的阀的有效截面积为2位的值。

④本选型指南为大致标准。请通过本公司的筛分

程序，根据实际的使用条件进行确认。

阀 空压辅助元件

适当的控制元件

配管 
缸径
（㎜）

理论基准速度
（㎜/s）

必要流量
（  /min）
（ANR）

必要合成
有效截面积
（㎜2）

单电控 双电控 速度控制阀 消音器 配管（阀·气缸间）

※注1

注１：有关配管规格，请参考卷末第74页。

φ180

φ200

φ230

φ250

250

500

750

250

500

250

500

250

400

2,300

4,600

6,900

2,800

5,600

3,700

7,400

4,400

7,000

33.3

66.6

100.0

41.2

82.4

54.4

109.0

64.3

103.0

4KB410-15･4F510-15

4F710-20

4F710-25

4F610-20

4F710-25

4F610-20

4F710-25

4F710-20

4F710-25

4KB420-15･4F520-15

4F720-20

4F720-25

4F620-20

4F720-25

4F620-20

4F720-25

4F720-20

4F720-25

SC-20A

SC-20A

SC-25A

SC-20A

SC-25A

SC-20A

SC-25A

SC-20A

SC-25A

SLW-15A

SL-20A

SL-25A

SL-20A,SLW-20S

SL-25A

SL-20A

SL-25A

SL-20A

SL-25A

Rc1/2钢管

Rc3/4钢管

Rc１钢管

Rc3/4钢管

Rc１钢管

Rc3/4钢管

Rc１钢管

Rc3/4钢管

Rc１钢管
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【理论基准速度】 ： 是指气缸速度的程度，用下述公式表示。（该值与无负
荷时的速度基本一致。若施加负荷的话，速度会下降很多。）

νο=１９２０×　=２４４５×　 ―――（1）S
｜Ａ

S
｜D2

νο=　（㎜/s）S｜
t３

νο ： 理论基准速度（㎜/s）
Ａ ： 气缸截面积（㎝2）
Ｓ ： 回路的合计有效截面积（排气侧）（㎜2）
Ｄ ： 气缸内径（㎝）

t１ ：开始动作之前的时间
t２ ：暂时延迟的时间
t３ ：等速动作的时间
　 ： 行程

技术用语解释

【必要流量】 ： 是指气缸以νο速度动作时流过的瞬间流量，用下
表表示。

表中为P＝０ .５MPa时的值。必要流量为选定净化空气系统元件所

必需的值。

【必要有效截面积】：是指使气缸以νο速度动作时必要的排气侧
回路的合成有效截面积。

（阀门、速度控制阀、消音器、配管的合成有效截面积）

【适当的标准系统】：是指使得气缸以νο速度动作所最适当的阀、
速度控制阀、消音器、配管直径的组合。表中的组合是配管长度为1m

左右时的组合。　

Q≒　　　　　　　　　　{≒　　　　　　　　　 } ―（２）Aνο（P＋０.１０１）×６０
──────────
０.１０１×１０4

Aνο（P＋１.０３）×６０
─────────
１.０３×１０4

Q：必要流量（　/min）（ANR）
P：供给压力（MPa）

用图表表示的话，以理论基准速度等速动�

作的范围内的速度

※注／ t１、t２因负荷而异。无负荷时可基本忽视。

从气缸的缸径·动作速度进行选定的方法

从负荷值·动作速度进行选定的方法

444 利用系统进行选定4机种选定机种选定

1

《确认条件》
确认缸径、

气缸动作速度

根据表-1

选定理论基准速度

根据表-2

从缸径、理论基准速度

选定适当的控制元件，
选择【必要流量】

根据表-3

选择净化空气系统元件

系统选定 

①通过阀与配管系统的组合，可求取气缸的平均

速度。把气缸朝上安装，用通过行程除以活塞

杆从开始移动时起的移动时间得到的气缸的

活塞速度表示。负荷率为50％时，请大致定为

气缸的活塞速度×0.5。（负荷率与理论基准速

度的关系请参考卷头第45页。）

②气缸的理论基准速度为使得一个气缸单独动

作时的值。

③用于表－2计算的阀的有效截面积为2位的值。

④本选型指南为大致标准。请通过本公司的筛分

程序，根据实际的使用条件进行确认。

C1000-6

C1000-8

C2500-8

C2500-10

C3000-8

C3000-10

C4000-8

C4000-10

C4000-15

C6500-20

C6500-25

C8000-20

C8000-25

K60570-1C-GB

K60570-2C-GB

K61440E-2C-EGB

K61440E-3C-EGB

K61400E-2C-EGB

K61400E-3C-EGB

K61400E-4C-EGB

K61400E-6C-EGB

Rc1/8

Rc1/4

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/2

Rc3/4

Rc1

Rc3/4

Rc1

Rc1/8

Rc1/4

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/2

Rc3/4

450 

630 

1,200 

1,700 

1,280 

1,750 

1,430 

2,400 

3,000 

4,500

5,000

7,000 

7,500 

200 

300 

1,300 

1,500 

1,000 

2,200 

3,700 

3,700 

W1000-6

W1000-8

W3000-8

W3000-10

W4000-8

W4000-10

W4000-15

W8000-20

W8000-25

A7019-1C

A7019-2C

A7070-2C

A7070-3C

A7080-3C

A7080-4C

A7080-6C

Rc1/8

Rc1/4

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/2

Rc3/4

Rc1

Rc1/8

Rc1/4

Rc1/4

Rc3/8

Rc3/8

Rc1/2

Rc3/4

800

1,150

2,150

2,430

2,500

4,350

4,750

10,000

10,000

500

900

1,500

2,100

4,500

5,000

5,000

Ｒ1000-6

Ｒ1000-8

Ｒ2000-8

Ｒ2000-10

Ｒ3000-8

Ｒ3000-10

Ｒ4000-8

Ｒ4000-10

Ｒ4000-15

Ｒ6000-20

Ｒ6000-25

Ｒ8000-20

Ｒ8000-25

B2019-1C

B2019-2C

A2000-2C

A2000-3C

2001-2C

2001-3C

2001-4C

2001-6C

2215-6C

2215-8C

2215-10C

Rc1/8

Rc1/4

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/2

Rc3/4

Rc1

Rc3/4

Rc1

Rc1/8

Rc1/4

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/2

Rc3/4

Rc3/4

Rc1

Rc1 1/4

770

1,350

1,750

2,500

2,000

2,600

2,500

4,400

5,000

7,000

7,700

14,000

11,000

500

500

1,800

2,200

5,000

5,000

6,000

6,000

14,000

14,000

14,000

L1000-6

L1000-8

L3000-8

L3000-10

L4000-8

L4000-10

L4000-15

L8000-20

L8000-25

A3019-1C

A3019-2C

3000E-2C

3000E-3C

3002E-2C

3002E-3C

3002E-4C

3002E-6C

3003E-6C

3003E-8C

Rc1/8

Rc1/4

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/2

Rc3/4

Rc1

Rc1/8

Rc1/4

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/2

Rc3/4

Rc3/4

Rc1

550

700

1,100

2,250

1000

1,700

2,700

6,300

10,000

100

400

450

900

700

900

1,700

1,700

3,500

4,000

F1000-6

F1000-8

F3000-8

F3000-10

F4000-8

F4000-10

F4000-15

F6000-20

F6000-25

F8000-20

F8000-25

A1019-1C

A1019-2C

1144-2C-E

1144-3C-E

1137-2C-E

1137-3C-E

1137-4C-E

1137-6C-E

1138-6C-E

1138-8C-E

Rc1/8

Rc1/4

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/2

Rc3/4

Rc1

Rc3/4

Rc1

Rc1/8

Rc1/4

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/4

Rc3/8

Rc1/2

Rc3/4

Rc3/8

Rc1

460 

610 

1,230 

1,500 

1,320 

2,140 

3,000 

5,600 

6,200 

6,400 

6,800 

550 

700 

950 

1,250 

1,300 

1,800 

2,300 

2,300 

5,500

7,000

步骤3　 调质调压空压系统元件的选定

连接口径型号

F・R・L组件 F・R元件 减压阀（R） 油雾器（L）
最大流量
　/min（大气压换算） 连接口径型号

最大流量
　/min（大气压换算） 连接口径型  号

最大流量
　/min（大气压换算） 连接口径型  号

最大流量
　/min（大气压换算） 连接口径型  号

最大流量
　/min（大气压换算）

空气过滤器（F）

■ＦＲＬ组件、元件、减压阀
一次侧压力／0.7ＭＰａ    设定压力／0.5ＭＰａ 
压力降／0.5ＭＰａ�  

■空气过滤器
一次侧压力／0.7ＭＰａ
压力降／0.02ＭＰａ

■油雾器
一次侧压力／0.5ＭＰａ
压力降／0.03ＭＰａ

选定【最大流量】值大于表2的【必要流量】值的元件。
用一套调质调压空压系统元件对多个气缸进行控制时，请选择

大于【必要流量】值的调质调压空压系统元件。

表-3

55机种选定

索引
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系统产品种类缸径商品群

行 

程

时 间



机
种
选
定
4

�� 42�� 41

１００ 

５００ 

７５０ 

１０００ 

６ ４０ ６３ ８０ １００ ２０ 

２５０ 

２０ ４０ ６３ 

（㎜/s） 

（㎜/s） 

（㎜/s） 

１０００ 

７５０ 

５００ 

２５０ 

０ 

适用缸径（φ） 

适用缸径（φ） 

● 1 ● 2

● 3

● 4

● 5
● 6

１０００ 

８００ 

６００ 

４００ 

２００ 

６ １０ １６ ２０ ３２ ４０ ５０ ６３ ８０ １００ １２５ １４０ １６０ １８０ (㎜)

适用缸径（φ） 

● 1 ● 2 ● 3 ● 4

● 1

● 2 ● 3 ● 4 ● 5
气
缸
的
平
均
速
度

气
缸
的
平
均
速
度

气
缸
的
平
均
速
度

(㎜） 

(㎜)

在缸径φ40使用系统●时，气缸的平均速度约

为450㎜/s。 

（但因使用条件而异。） 

2（例） 

4G1连接器口为C6时的连接元件的系统编号为● （例） 2

从气缸的缸径·动作速度进行选定的方法 

从负荷值·动作速度进行选定的方法

① 通过阀与配管系统的组合，可求取气缸的平均速度。把气缸朝上安装，用通过行程除以活塞杆从开始移动时

起的移动时间得到的气缸的活塞速度表示。负荷率为50％时，请大致定为气缸的活塞速度×0.5。（负荷率

与理论基准速度的关系请参考卷头第45页。） 

② 气缸的平均速度为使得一个气缸单独动作时的值。 

③ 用于表2计算的阀的有效截面积为2位的值。 

④ 本选型指南为大致标准。请通过本公司的筛分程序，根据实际的使用条件进行确认。 

⑤ 此处以阀4G・4K系统（2位单、基础配管）的图表为例。

型号

M4GB110 

M4GB110 

M4GB210 

M4GB210 

M4GB310 

M4GB310

基础配管型

MN4G1 
 
 

MN4G2

C4 

C4 

C6 

C6 

C8

SC3W－M5－4 

SC3W－6－4 

SC1－6 

SC1－6 

SC1－8

φ4×φ2.5 

φ4×φ2.5 

φ6×φ4 

φ6×φ4 

φ8×φ5.7

φ6×φ4×3m 

φ6×φ4×3m 

φ8×φ5.7×3m 

φ8×φ5.7×3m 

φ10×φ7.2×3m

0.6 

1.4 

3.0 

4.0 

6.2

● 

● 

● 

● 

● 

1 

2 

3 

4 

5

系列
电磁阀
连接口径 配管（1m） 集中排气配管

合成有效截面积 
（㎜2） 

速度
控制阀

系统编号

系列
电磁阀
连接口径 配管（1m） 集中排气配管

合成有效截面积 
（㎜2） 速度控制阀 系统编号

4G1 

 

4G2 

 

4G3

C4 

C6 

C6 

C8 

C10 

C10

SC3W-6-4 

SC1-6 

SC1-8 

SC1-10 

SC1-10 

SC1-15

SLW-6S 

SLW-6S 

SLW-8S 

SLW-8S 

SLW-10L 

SLW-10L

φ4×φ2.5 

φ6×φ4 

φ6×φ4 

φ8×φ5.7 

φ10×φ7.2 

φ12×φ8.9

1.4 

3.0 

4.3 

7.0 

11.3 

13.4

系列 电磁阀
连接口径

消音器 配管（1m） 
合成有效 
截面积（㎜2） 
配管长度（1m） 

速度
控制阀

● 

● 

● 

● 

● 

● 

1 

2 

3 

4 

5 

6

系统编号

06 

08 

10 

15

SC1-6 

SC1-8 

SC1-10 

SC1-15

SLW-6S 

SLW-8S 

SLW-10L 

SLW-15A

φ6×φ4 

φ8×φ5.7 

φ10×φ7.2 

φ12×φ8.9

3.2 

8.0 

16.5 

25.8

● 

● 

● 

● 

 

1 

2 

3 

4

4KB110 

4KB210 

4KB310 

4KB410

阀与气缸的标准系统组合（例） 

（内置防排气误动作防止阀） 

（内置防排气误动作防止阀） 

※系统编号见下述图表中的标注。

※系统编号见下述图表中的标注。 
※为集中排气型是的图表。

※系统编号见下述图表中的标注。

4G系列

MN4G系列  

4K系列

444 利用系统进行选定4机种选定机种选定 55机种选定
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STEP1　确认条件

STEP2　选定缸径

（１）负荷� F=□（N）
（２）动作时间目标值� t =□（s）
（３）行程� L=□（㎜）
（４）压力� P=□（MPa）
� M ： 物体质量（㎏）
　　 μ ： 摩擦系数（通常μ≒0.3）
� F ： 负荷（N）
� g ： 9.8ｍ/ｓ2

●纵向

F=Mg

F=μMg

●横向

■选定方法

从负荷值·动作时间进行选定的方法

《系统选定2》在详细明示了负荷值（N）及气缸动作时间目标值（S）时，用于选定最佳机种。
请按照下述步骤进行选定。　

2系统选定

根据求取缸径的列线图，选择缸径，同时读取此时的负荷率。（通常，相对于“STEP1确认条件”中的
F值，读取负荷率接近50％的缸径。）　
缸径　D=φ□
 （例）F=８００N，P=0.5MPa、负荷率为50％时的缸径为φ63。

图表-1　求取缸径的列线图

《确认条件》
负荷值（N）、
动作时间目标值（S）

根据图表-1

选定缸径

根据图表-2

选定理论基准速度

根据图表-3

选定适当系统

根据表-1

选定适当元件

从气缸的缸径·动作速度进行选定的方法

从负荷值·动作速度进行选定的方法

444 利用系统进行选定4机种选定机种选定 55机种选定
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STEP3　选定理论基准速度

根据t-νο图表，读取得到动作时间目标值t（ｓｅｃ）所需的νο值。

νο=□　

（例）使得负荷率为50％、行程为200㎜的气缸动作1.0ｓｅｃ时的理论基准速度为450㎜/s。

图表-2　t-νο图表

根据图表-1

选定缸径

根据图表-2

选定理论基准速度

根据图表-3

选择适当系统

根据表-1

选定适当元件

《确认条件》
负荷值（N）、
动作时间目标值（S）

系统选定 2

从气缸的缸径·动作速度进行选定的方法

从负荷值·动作速度进行选定的方法

444 利用系统进行选定4机种选定机种选定 55机种选定
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STEP4　选定适当系统 STEP5　选定适当元件

根据适当系统快查表，沿着“步骤3 选定理论基准速度”中求得的νο值和“步骤STEP2 选定缸径”中求得

的φD的接点往上，读取系统符号。

根据标准系统表，确认“步骤4 选定适当系统”中求得符号的适当系统的构成元件的形式名称。

表-1　标准系统表

标准系统
阀

速度控制阀 消音器 配 管 合成有效截面积(㎜2)
配管长度1m单电控 双电控

A

B1

B2

B3

B4

C1

C2

C3

C4

D1
D2
D3

B5142
4KA110-GS4

4KA110-GS6 
4KB110-06 
4F010-06 

4KB110-06
4GB110-06

4KB210-06 
4GB210-06 

4KB210-08 
4GB210-08

W4GB210-08 

4KB210-08
4GB210-08 

W4GB210-08
4F210-08

4KB310-10 
4F310-10 

4KB410-15
4F510-15

4KB410-15 
4F510-15

4F610-20

4F710-20

4F710-25

－
4KA120-GS4

4KA120-GS6
4KB120-06 
4F020-06 

4KB120-06
4GB220-06

4KB220-06 
4GB220-06 

4KB220-08
4GB220-08

W4GB220-08 

4KB220-08 
4GB220-08

W4GB220-08
4F220-08

4KB320-10 
4F320-10 

4KB420-15 
4F520-15

4KB420-15
4F520-15

4F620-20

4F720-20

4F720-25

SC3W-M5-4 
(SC-M5)

SC3W-6-6

SC1-6

SC1-6

SC1-8

SC1-8

SC1-10

SC1-15

SC-20A

SC-20A

SC-20A

SC-25A

SLM-M5

SLM-M5
SLW-6A
SLM-M5

SLW-6A 
SL-M5

SLW-6S
SLW-6A 
SLW-6A

SLW-8A 
SLW-6A

SLW-8A 

SLW-10A

SLW-15A

SLW-15A

SL-20A

SL-20A

SL-25A

－  

1.9

2.7

4.8

6.2

8.1

14.8

23

37.4

61.7

74.8

113.5

φ4×φ2.5
尼龙管

Rc1/2钢管

Rc1/2钢管

Rc3/4钢管

Rc3/4钢管

Rc1钢管

� （例）CＩ系统时
阀□� 阀： 单电控  4ＫＢ210-08或4GB310-08
� 　　双电控  4ＫＢ220-08或4GB320-08

速度控制阀□� 速度控制阀： ＳＣＩ -8
消音器□� 消音器： SLW-8A
配管□� 配管： φ10×φ7.2尼龙管1m　

φ6×φ4
尼龙管

φ8×φ5.7
尼龙管

φ8×φ5.7
尼龙管

φ10×φ7.2
尼龙管

φ10×φ7.2
尼龙管

φ15×φ11.5尼龙管
或Rc3/8钢管

图表-3　适当系统快查表

系统符号□
（例）要使得φ63在理论基准速度450㎜ /s进行动作，CI系统最为合适。

根据图表-1

选定缸径

根据图表-2

选定理论基准速度

根据图表-3

选择适当系统

根据表-1

选定适当元件

《确认条件》
负荷值（N）、
动作时间目标值（S）

系统选定 2

从气缸的缸径·动作速度进行选定的方法

从负荷值·动作速度进行选定的方法
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有关流量特性的表示方法

１． 流量特性的表示

样本内规格栏的流量按如下方式进行表示。

［ 对象元件： 气动元件］

单  位 规   格

以国际规格为准的表示方法

原来的表示方法

Ｃ、ｂ

Ｓ

ISO 6358：1989

JIS B 8390：2000

JIS B 8390：2000 
元件：JIS B 8373､8374､8375､8379

电磁阀的流量特性原来一直用有效截面积Ｓ表示，但ＪＩＳ（JIS B 8390：2000）规格被修订，改成用音速电

导系数Ｃ 与临界压力比 ｂ的对来进行表示。

※阻流：上游压力高于下游压力，元件的某些部分的速度达到音速的流动。气体的质量流量与上游压力成比例，与下游压�

力无关。（Choked flow）

●音速电导系数 Ｃ ： 处于阻流状态的元件的通过质量流量除以上限绝对压力与标准状态时的密度

的积得到的值。（sonic conductance）

Ｓ＝５．０Ｃ（根据Ｃ，可进行与原来相同的筛分。）

●临界压力比b ： 比该值小时，形成阻流的压力比（下游压力 /上游压力）

（critical pressure ratio）

●有效截面积S (㎜2) ： 从安装在空气罐上的元件，在阻流状态进行排出时，根据空气罐的压力变化计算，

无传导摩擦及缩流

流量计算公式

用有效截面积Ｓ进行计算时，把通过Ｃ＝Ｓ／5求得的值 Ｃ代入上述公式中进行求取。

亚音速流的情况下，把（2）代入ｂ＝0.5公式中进行求取。

根据实际使用单位表示如下。

P2＋0.1

P1＋0.1
≦b 时，阻流

P2＋0.1

P1＋0.1
＞b 时，亚音速流

Q＝600×C（P1＋0.1） …………（1）
293

273＋ t

Q   ：空气流量［dm3/min(ANR)］、SI单位

dm3（十分之一立方米）也可用　（升）

进行表示。1dm3＝1

C  ：音速电导系数［dm3/(s・bar)]

b  ：临界压力比［－］

P1 ：上游压力［MPa］

P2 ：下游压力［MPa］

t   ：温度［℃］

P2＋0.1

P1＋0.1Q＝600×C（P1＋0.1） 1－
－b

2

1－b

…………（2）
293

273＋ t

２． 解 释




